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1 运行环境 

WindowXP 以上操作系统 

安装有.NET Framework4.0 框架 

安装有 Arcgis（不要求具体版本） 

2 检查内容 

GPS/IMU 检查 

• GPS/IMU 稳定性 

• 航摄轨迹 

• 联合解算精度 

• 地基 GPS 数据检查 

飞行质量检查 

• 航带重叠度 

• 航线弯曲度 

• 实设飞行地速差 

• 相邻航高差 

• 大小航高差 

• 实设航高差 

• 俯仰角 

• 侧滚角 

点云质量检查 

• 点云密度 

• 点云噪声 

• 航带拼接平面误差 

• 航带拼接高程误差 

3 检查流程 

GPS/IMU 检查是单独的，这里我们先介绍飞行质量和点云质量检查流程 



3.1 新建工程 

根据新建工程界面要求设置各参数并选择需要的检查项点击保存，如下图： 

 

 

 



3.2 执行检查 

建好工程后进入主界面，在【检查】中点击【执行检查】开始进行自动检查，

执行完成后弹出对话框，点击确定后可在结果视图中看到检查结果记录 

 

3.3 结果管理 

点击【检查】-【结果导出】可选择导出结果记录，在【显示选项】中可选

择显示错误记录或显示全部记录，在【导出记录】中可选择导出 txt 格式或者

excel 格式 

 



4. GPS/IMU 检查 

点击【检查】-【GPS/IMU 检查】进入 GPS/IMU 检查界面，点击【工程】-【新

建工程】，设置【GPS/IMU 数据目录】和【基站 GPS 目录】，设置基站 GPS 检查参

数完成工程建立 

   

4.1 GPS/IMU 稳定性检查 

勾选一个数据，点击【检查项】-【GPS/IMU 稳定性】进行检查，结果显示如

下图 

 



4.2 航摄轨迹检查 

 

4.3 联合解算精度 

 

4.4 地基 GPS 数据检查 

当设置了新建工程中的【基站 GPS 目录】参数时可进行该项检查 



 

5.辅助工具 

5.1 数学精度 

点击【检查】-【数学精度】，选择数学精度检测类型，进入数学精度检测界

面 

 



 

 

1 添加底图数据 

2 设置检测点路径 

3 框选需要进行精度统计的范围（该项操作可过滤多余检测点） 

4 根据要求设置精度采集参数 

5 设置缩放比例参数【设置值越小，显示比例尺越大】 

6 点击开始采集，软件会自动跳到下一个点，若该点不参与精度统计可

鼠标右键跳过（其中自动采集功能目前只适用于 DEM 和点云数据的高程

精度统计） 

7 点击精度统计，软件自动统计数据的中误差和得分 

8 点击报告输出，可输出 excel 表格式的精度统计表 

5.2 测区范围 

点击【查看】-【测区范围】并在数据上右键【打开点云数据】可以看到测

区范围与点云数据间的关系 



 

5.3 点云密度图 

点击【检查】-【点云密度图】生成点云密度图后，在数据上右键【打开点

云密度图】可以看到点云密度，在【图层视图】中会显示所有打开的数据，在数

据上右键可删除该图层或缩放至该图层等操作 

 



5.4 地图工具 

 


